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dr inż. Bartłomiej Sulikowski

• e-mail b.sulikowski@issi.uz.zgora.pl
• tel. +48683283214
• Bud. A2, pok. 422 A

• konsultacje: wtorki 11:00 - 12:30 ??
• Prezentacje do wykładów będą udostępnione
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Zasady zaliczenia przedmiotu

• pisemny sprawdzian wiadomości,
• Zakres materiału: wykład + laboratorium
• na ocenę może mieć wpływ obecność na wykładach,
• nie ma możliwości przepisania ocen.
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Plan wykładów

1 Akwizycja danych,

2 Cyfrowa reprezentacja obrazu,

3 Wstępne przetwarzanie obrazów,

4 Transformacje globalne i lokalne,

5 Segmentacja obiektów, Wykrywanie krawędzi,

6 Operacje morfologiczne,

7 Ekstrakcja cech,

8 Rozpoznawanie obiektów,

9 Sterowanie robotów w sprzężeniu zwrotnym z systemem wizyjnym,

10 Stereowizja.
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Jeśli nie ma pytań, to dziękuję za uwagę!
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